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Ders Kodu Ders Adi Teorik Uygulama Laboratuvar Yerel Kredi AKTS

KNT126 ELEKTROMEKANIK KUMANDA SISTEMLERI 3,00 1,00 0,00 4,00 4,00

Ders Detayi

Dersin Dili . Turkge

Dersin Seviyesi : Onlisans

Dersin Tipi : Zorunlu

On Kosullar : Yok

Dersin Amaci : Budersin amaci, kumanda devre elemanlarinin galisma prensiplerini, sembollerini ve endstriyel kontrol sistemlerindeki kullanimini kavratmak; motorlarin
yolverme, durdurma, devir ydnu degistirme, frenleme ve hiz kontrolii gibi temel kumanda tekniklerini 6gretmek; ve temel seviye PLC programlama ile endustriyel
otomasyon uygulamalarina giris yapmaktr.

Dersin igerigi : Buders, kumanda devre elemanlarinin tanitimi ve kullanimini, elektrik motorlarinin kumandasi ile otomasyon sistemlerinde PLC kullanimini kapsamaktadir.

Dersin Kitabi / Malzemesi /
Onerilen Kaynaklar

Planlanan Ogrenme Etkinlikleri
ve Ogretme Yontemleri

Ders igin Onerilen Diger
Hususlar

Dersi Veren Ogretim Elemanlan

Dersi Veren Ogretim Elemani
Yardimcilar

Dersin Veriligi
En Son Giincelleme Tarihi

Dosya indirilme Tarihi

Ders Ogrenme Ciktilar

Bu dersi tamamladiginda égrenci :

Kumanda giris ve ¢ikis elemanlari (butonlar, sinir anahtarlari, kontaktérler, elektromanyetik elemanlar vb.), elektrik motorlari koruma réleleri (manyetik ve termal
devre kesiciler) ve AC motorlarin kumanda, kontrol, calistrma, durdurma, frenleme, devir yoni degistirme ile distk gerilimle yol verme teknikleri ele alinacaktir.
Ayrica, kontaktérler, zaman réleleri gibi 6zel devre elemanlari ve otomasyon sistemlerinde giris seviyede PLC programlama ve uygulamalari da islenecektir.

: 1) Murat Ceylan . Elektromekanik Kumanda Sistemleri ve PLC Elektrik Kumanda Devreleri — PLC — Kumanda Panosu . Seckin Yayincilk . 9789750296659. 2)

lhami Colak, Ramazan Bayindir, Seyfettin Vadi . Elektrik Kumanda Devreleri Ve S7—1200 lle Plc Programlama Endistriyel Otomasyon — Tia Portal . Seckin
Yayincilk . 9789750272660

: Anlatm Yéntemi, Soru-Cevap Yéntemi, Gérsel ve sitsel Materyal Kullanimi, Problem Cézme Yéntemi, Uygulamali Gésterim, Grup Calismasi.

: Ders 6ncesinde, 6grencilerin haftallk konuya hazrrlik yapabilmesi; ders sonrasinda ise 6grenmeyi pekistirmek amaciyla uygulama 6rneklerini gerek kagit

Uzerinde gerekse bilgisayar uygulamalarin da tekrar edilmesi, dersin 6grenilmesini ve verimli gegcmesini saglayacaktir.

: Ogr. Gér. Dr. Yunus Kara

: Anlatim Yéntemi, Soru-Cevap Yéntemi, Gérsel ve sitsel Materyal Kullanimi, Problem Cézme Yéntemi, Uygulamali Gésterim, Grup Calismasi.
: 6.02.2026 15:13:36
: 6.02.2026

1 Kumanda dewrelerinde kullanilan buton, réle, kontaktdr, sensor ve benzeri elemanlarin yapilarini, isleverini ve uygulama alanlarini tanimlayabilir.

2 Ihtiyaca uygun kumanda devre tasarimlari yapabilir.

3 Farkli motor tipleri icin uygun kumanda devrelerini tasarlayabilir ve dewe semalarini okuyup yorumlayabilir.

4 Programlanabilir lojik kontrolérlerin (PLC) yapisini, programlama dillerini ve temel PLC uygulamalarini kullanabilir.

5 Genel elektrik baglantilarini ve kumanda dewre semalarini analizederek, dewrelerin tasarim ilkeleri ve galisma prensipleri hakkinda kapsamli degerlendirmeler yapabilir.

On / Yan Kosullar

Ders Kodu

Haftallk Konular ve Hazirrliklar

Teorik
1.Hafta *Kumanda giris elemanlari
2 Hafta *Kumanda giris elemanlari
3.Hafta *Kumanda ¢ikis elemanlari
4 Hafta *Kumanda c¢ikis elemanlari

Ders Adi

Kosul Teorik Uygulama Laboratuvar Yerel Kredi AKTS
Dersin
Ogrenme
Uygulama Laboratuvar Hazirlik Bilgileri Ogretim Metodlar Ciktilar
*Kumanda giris elemanlarinin *Ceylan, M. (2024). *Anlatim Yéntemi, Soru-Cevap 0.C.1
gorsel tantimi ve EKTS Elektromekanik Kumanda Yéntemi, Gorsel ve Isitsel 0C.2
uygulamasinda ¢alistirimasi. Sistemleri ve PLC. Seckin Materyal Kullanimi, Uygulamali 0.c1
Yayincilik.S:21-39 Gosterim 0.C.1
*Kumanda giris elemanlarinin *Ceylan, M. (2024). *Anlatm Yoéntemi, Soru-Cevap 0.C.1
gorsel tanitimi ve EKTS Elektromekanik Kumanda Yoéntemi, Gorsel ve Isitsel 0.c.2
uygulamasinda ¢alistirimasi. Sistemleri ve PLC. Seckin Materyal Kullanimi, Uygulamali 0.C.1
Yayincilk.S:39-44 Gosterim 0.C.1
*Kumanda ¢ikis elemanlarinin *Ceylan, M. (2024). *Anlatim Yoéntemi, Soru-Cevap 0.C1
gorsel tanitmi ve EKTS Elektromekanik Kumanda Yéntemi, Gorsel ve Isitsel 0Cc.2
uygulamasinda calistirimasi. Sistemleri ve PLC. Seckin Materyal Kullanimi, Uygulamali 0.C.1
Yayincilk.S:45-54 Gosterim 0.C.1
0.C1
0.C.1
0.C1
0.c1
*Kumanda ¢ikis elemanlarinin *Ceylan, M. (2024). *Anlatm Yoéntemi, Soru-Cevap 0.C.1
gorsel tanitimi ve EKTS Elektromekanik Kumanda Yoéntemi, Gorsel ve Isitsel 0.c2
uygulamasinda calistirimasi. Sistemleri ve PLC. Seckin Materyal Kullanimi, Uygulamali 0.C.1
Yayincilk.S:55-94 Gosterim 0.C.1
0.C1
0.c1
0.C.1

O.C.1



5.Hafta

6.Hafta

7 .Hafta

8.Hafta

9.Hafta

Teorik

*Kesikli ¢calisma, Surekli Calisma,
Muhtrleme, Kumanda devresi,
Glig devresi.

*Zaman roleli uygulamalar

*Elektromekanik Kumanda
sistemlerinde problem ¢ézme

*Ara sinav

*Elektrik motorlarinin kumandasi

Uygulama

*Kesikli ¢calisma, Surekli Calisma,
Muhtrleme, Kumanda devresi,
Gli¢ devresinin EKTS
programinda uygulamali olarak
yaplimasi ve égrencilere
yaptirimasi.

*EKTS programinda uygulamali
olarak yapimasi ve dégrencilere
yaptirimasi.

*EKTS programinda uygulamali
olarak yapilmasi ve égrencilere
yaptirimasi.

*EKTS programinda uygulamali
olarak yapimasi ve égrencilere
yaptirimasi.

Laboratuvar

Hazirlik Bilgileri

*Kesikli ¢galisma, Surekli Calisma, *Ceylan, M. (2024).

Muhtrleme, Kumanda devresi,
Giic devresi.

Elektromekanik Kumanda
Sistemleri ve PLC. Seckin
Yayincilk.S:95-127

*Ceylan, M. (2024).
Elektromekanik Kumanda
Sistemleri ve PLC. Seckin
Yayincilk.S:56-60, 128-140

*Ceylan, M. (2024).
Elektromekanik Kumanda
Sistemleri ve PLC. Seckin
Yayincilk.S:128-140

*Ceylan, M. (2024).
Elektromekanik Kumanda
Sistemleri ve PLC. Seckin
Yayincilk.S:118-147

Ogretim Metodlar

*Anlatim Yontemi, Soru-Cevap
Yéntemi, Gorsel ve Isitsel
Materyal Kullanimi, Uygulamali
Gosterim

*Anlatim Yontemi, Soru-Cevap
Yéntemi, Gorsel ve Isitsel
Materyal Kullanimi, Uygulamali
Gosterim

*Anlatm Yoéntemi, Soru-Cevap
Yéntemi, Gorsel ve Isitsel
Materyal Kullanimi, Uygulamali
Gosterim

*Anlatim Yéntemi, Soru-Cevap
Yontemi, Gorsel ve Isitsel
Materyal Kullanimi, Uygulamali
Gosterim

Dersin
Ogrenme
Ciktilan

0.¢.2
0.c3
0.G.1
0.¢.2
0.c5
0.C.1
0.c2
0.C5
0.C.1
0.G¢.2
0.C5
0.C.1
0.G.2
0.c5
0.G.1
0.c.2
0G5
0.C.1
0.c2
0.C5
0.C.1
0.¢.2
0.c5
0.G.1
0.c.2
0G5

0.c2
0.¢3
0.C.1
0.¢.2
0C5
0.G.1
0.¢c.2
0.c5
0.C.1
0.c2
0C5
0.1
0.¢.2
0.C5

0.Gc.2
0.c3
0.G.1
0.c2
0.C5
0.1
0.¢.2
0.C5
0.C.1
0.Gc.2
0.c5
0.G.1
0.c.2
0G5

0.C.1
0.¢.2
0.c5
0.G.1
0C.2
0G5

0.c2
0.c3
0.C.1
0.¢.2
0.c3
0.C5
0.1
0.G.2
0c3
0.c5
0.C.1
0.c2
0.C5
0.1
0.¢.2
0.C5



Teorik

10.Hafta *Elektrik motorlarinin kumandasi

11.Hafta *Elektromekanik Kumanda
sistemlerinde problem ¢ézme

12.Hafta *PLC Kullanimi

13.Hafta *PLC Kullanimi

14 Hafta *PLC Kullanimi

Uygulama

*EKTS programinda uygulamali
olarak yapimasi ve égrencilere
yaptirimasi.

*EKTS programinda uygulamali
olarak yapimasi ve dgrencilere
yaptirimasi.

*EKTS programinda uygulamali
olarak yapimasi ve dégrencilere
yaptirimasi.

*EKTS programinda uygulamali
olarak yapilmasi ve égrencilere
yaptirimasi.

*EKTS programinda uygulamali
olarak yapimasi ve dégrencilere
yaptirimasi.

Laboratuvar

Hazirlik Bilgileri

*Ceylan, M. (2024).
Elektromekanik Kumanda
Sistemleri ve PLC. Seckin
Yayincilk.S:118-147

*Ceylan, M. (2024).
Elektromekanik Kumanda
Sistemleri ve PLC. Seckin
Yayincilk.S:118-147

*Ceylan, M. (2024).
Elektromekanik Kumanda
Sistemleri ve PLC. Seckin
Yayincilk.S:159-166

*Ceylan, M. (2024).
Elektromekanik Kumanda
Sistemleri ve PLC. Seckin
Yayincilk.S:167-203

*Ceylan, M. (2024).
Elektromekanik Kumanda
Sistemleri ve PLC. Seckin
Yayincilk.S:167-203

Ogretim Metodlar

*Anlatim Yontemi, Soru-Cevap
Yéntemi, Gorsel ve Isitsel
Materyal Kullanimi, Uygulamali
Gosterim

*Anlatm Yoéntemi, Soru-Cevap
Yéntemi, Gorsel ve Isitsel
Materyal Kullanimi, Uygulamali
Gosterim

*Anlatim Yéntemi, Soru-Cevap
Yéntemi, Gorsel ve Isitsel
Materyal Kullanimi, Uygulamali
Gosterim

*Anlatm Yoéntemi, Soru-Cevap
Yéntemi, Gorsel ve Isitsel
Materyal Kullanimi, Uygulamali
Gosterim

*Anlatim Yontemi, Soru-Cevap
Yontemi, Gorsel ve Isitsel
Materyal Kullanimi, Uygulamali
Gosterim

Dersin
Ogrenme
Ciktilan

0.¢.2
0.c.3
0.G.1
0.¢c.2
0.c3
0.C5
0.C.1
0.¢.2
0.c3
0G5
0.C.1
0.c2
0.C5
0.C.1
0.Gc.2
0C5

0.¢.2
0.¢3
0.C.1
0.c2
0.c3
0.c5
0.G.1
0.c.2
0.¢3
0.C5
0.C.1
0.¢.2
0.c5
0.G.1
0.c.2
0G5

0.c4
0.C5
0.c2
0.C4
0C5
0.G.2
0.C4
0G5
0.C.1
0.c2
0.C5
0.C.1
0.Gc.2
0C5

0.C4
0.c5
0.G¢.2
0.c4
0.C5
0.c.2
0G4
0.C5
0.C.1
0.¢.2
0.c5
0.C.1
0C.2
0G5

0.c4
0.C5
0.c2
0.C4
0.c5
0.G.2
0.c4
0.GC5
0.C.1
0.c2
0.C5
0.C.1
0.Gc.2
0C5



Dersin
Ogrenme
Teorik Uygulama Laboratuvar Hazirlik Bilgileri Ogretim Metodlar Ciktilar

15.Hafta *Kumanda ve PLC sistemlerinde *EKTS programinda uygulamali *Ceylan, M. (2024). *Anlatim Yéntemi, Soru-Cevap 0.c1
problem ¢6zme olarak yapimasi ve égrencilere Elektromekanik Kumanda Yéntemi, Gorsel ve Isitsel 0.Cc.2
yaptirimasi. Sistemleri ve PLC. Seckin Materyal Kullanimi, Uygulamali 0c3
Yayincilk.S:203-227 Gosterim 0.c4
0.c5

0.C1

0.c2

0.¢3

0Cc4

0C5

0.C1

0.c2

0.Cc3

0.c4

0G5

0.c1

0.c2

0.Cc3

0.c4

A.C5

0.c2

0.c4

0.c5

0.c2

0Cc4

6.C5

0.C1

0.c2

d.C5

0.C.1

0.¢.2

0C5

Degerlendirme Sistemi %

2 Final : 100,000

AKTS ls Yiikii

Aktiviteler Sayi Siiresi(Saat) Toplam is Yiikii

Program Ogrenme Ciktisi lligkisi

P.GA P.G.2 P.C.3 PC4 PG5 P.C.6 P.C7 P.C8 P.C.9 P.G.10 P.C.11 P.C.12 P.C.13 P.C.14

P¢.1 PG2 PG3 PG4 PG5 PGC.6 PGC7 PG8 PG9 PG.10 P.C. 11 P.C.12 P.C.13 P.C.14
0 0 0 0
0 0

0.¢.1
0¢.2
0¢.3
0¢G.4
0.¢.5
Ortalama 0,60 0,20 0,80 0,60
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Ders/Program Ciktilari lligkisi

P.G.1 P.C.2 P.C.3 P.C.4 P.C.5 P.C.6 P.C.7 P.C.8 P.C.9 P.C.10 P.C. 11 P.C.12 P.C.13 P.C.14
3 1 4 3 4 0 4 0 3 0 5 5 5 4

Asirmaciliya Dikkat ! : Raporlarinizda/édeverinizde/caligmalarinizda akademik alintlama kurallarina ve asirmaciliga (intihal) lutfen dikkat ediniz Asirmacilik etik olarak yanlis, akademik olarak sug saylan bir dawranistir. Sinifici kopya gekme ile
raporunda/édevinde/calismasinda asirmacilik yapma arasinda herhangi bir fark yoktur. Her ikisi de disiplin cezasi gerekdirir. Liitfen bagkasinin fikirlerini, sézerini, ifadelerini vb. kendinizinmis gibi sunmayiniz Iyi veya két, yaptiginiz édevigalisma size ait
olmalidir. Sizden kusursuzbir galisma beklenmemektedir. Akademik yazm kurallar konusunda bir sorunuzolursa dersin égretim elemant ile gérusebilirsiniz

Engel Durumu/Uyarlama Talebi : Engel durumuna iligkin herhangi bir uyarlama talebinde bulunmak isteyen égrenciler, dersin 6gretim elemani ya da Nevsehir Engelli Ogrenci Birimi ile en kisa siirede iletisime gegmelidir.
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